I.2. Ismeretkorok/tantargyi programok, tantargyleir asok
(a tantervi tAblazatban szerepiinden tanegyséd)

Az ismeretkdr:Iranyitastechnikai (71)
Kredittartomanya (max. 12 kr.):15 - 35 (24)
Tantargyai: 1) Beagyazott rendszerek, (2) Irangitéslet

(1.) Tantargy nevelranyitaselmelet Kreditértéke:4

A tantargybesorolasakotelez

A tanéra’ tipusa: ea./ szem. / gyakl konz. éraszama (2+2)*14=56az adofélévben
(ha nem (csak) magyarul oktatjak a targyat, akkoyeve: angol)

Az adott ismeretatadasabanalkalmazamdébbi (sajatod maodok, jellemzsk’tha vannak)
ismeretanyag projekt modszerrel téi€itadasa.

A szamonkéréanddja (koll. / gyj. legyéb): kollokvium.

Az ismeretelletirzésben alkalmazantiivabbi (sajato§ modok'(ha vannak) ismeretanyag
szamonkéreése projekt bemutato jelleggel.

A tantargytantervi helye (hanyadik félév):8.

Elétanulmanyi feltételekha vannakhincs)

Tantargy-leiras: az elsajatitandismeretanyag tomor, ugyanakkor informalo leirasa

A rendszerek matematikai leirdsa folytonas éd frekvencia tartomanyban: differencial egyetlete
allapot tér leiras, Laplace transzformacio, atviteigveny.

Rendszerek leirasa diszkréd iéls frekvencia tartomanyban: diszkretizalas foly@mdifferencia
egyenletek, diszkrét allapot modell, Z-transzforidadiszkrét atviteli fliggvények.

Mechanikai, elektronikai, termikus és aramlastekairalap elemek modellezése, nem-lineéaris
egyenletek linearizalasa.

Visszacsatolt rendszerek karakterisztikaja: viasgglek, zavar jel elnyomas. Linearis rendszerek
stabilitasa ié és frekvencia tartomanyban. Gyok és pélus (Roatsepmetddus. Allapot visszacsatolt
rendszerek tervezése.

Digitalis szabalyozasok: disztrét PID szabalyorvezés és paraméter hangolas, diszkéeésd
frekvencia tartomanyban. Stabilitas diszrét tartoyhéan.

A 2-5 legfontosablidteled, illetve ajanlotirodalom (jegyzet, tankonyv) felsorolasa bibliografiai
adatokkal (szefg cim, kiadas adatai, (esetleg oldalak), ISBN)

1. Dorf, R.C., Bishop, R.H., “Modern Control Sys&il2th edition, 2011, Pearson / Prentice Hall
ISBN-13:978-0-13-602458-3

2. Robert H. Bishop, “Modern Control Systems witibl/IEW” 2012, NTS Press, ISBN-13: 978-1-
934891-18-6

3. Robert H. Bishop, ed. “The Mechatronics HandBpa¥ed, 2008, CRC Press

Azoknak aeléirt szakmai kompetenciaknak, kompetencie-elemeknekltudas, képességtb., KKK 7.
pon a felsorolasaamelyek kialakitasahoz a tantargy jelleméen, érdemben hozzajéarul

a) tudasa

Nftv. 108. §37.tandra a tantervben meghatarozott tanulmanyi kbvetelrakngljesitéséhez az oktaté személyes
kozremiikbdését igényl foglalkozas (éladas, szeminarium, gyakorlat, konzultacié), amedyidétartama legalabb
negyvenot, legfeljebb hatvan perc.

|, esetismertetések, szerepjaték, tematikus pr&ziék stb.

% pl. folyamatos szamonkérés, évkozi beszamold

“ pl. esettanulmanyok, témakidolgozasok, dolgozagekzék, iizleti, szervezési tervek stb. bekérése



- EIméleti és gyakorlati felkészlltsége, modszerargyakorlati ismeretei alapjan ért a gépészatet
elektronikaval, elektrotechnikaval és szamitégégayitassal szinergikusan integralt berendezések,
folyamatok és rendszerek tervezéséhez, gyartasabdellezéséhez, izemeltetéséhez és
irdnyitasahoz.

b) Képességei
-Képes a mechatronikai rendszerek, technolégid&lgamatok miségbiztositasara,
meéréstechnikai és folyamatszabalyozési feladatokleti megfogalmazésara és gyakorlati
megoldaséra.
-Képes a kreativ problémakezelésre és az dssfadtathtok rugalmas megoldasara, tovabba az
élethosszig tarto tanulasra és elkotelezett a sulszy €s az értékalapusag mellett.

Tantargy felelése(név, beosztas, tud. fokogdxr. habil. Husi Géza, egyetemi docens, PhD

Tantargy oktatasaba bevont oktatd(k),ha van(nak){év, beosztas, tud. fokogBlr. Szemes Péter
Tamas, egyetemi docens, PhD




[

hét eléadas [ gyakorlat:

1. Regisztracios hét

2. Rendszerek matematikai leirdsa folytondséd | Linearis és nem linearis mechanikai, elektronikai,
frekvencia tartomanyban. Laplace transzformahidraulikai és termikus rendszer leiras gyakorlasa
Cio.

3. Rendszerek leirasa diszkréd iés frekvencia Lineéris és nem linearis mechanikai, elektronikai,
tartomanyban. Z transzformacio. hidraulikai és termikus rendszer leiras gyakorlasa

4. Mechanikai, elektronikai alap elemek Mechanikai, elektronikai alap elemek szamitg
modellezése, nem-lineéris egyenletek | gépes modellezése.
linearizaldsa.

5. Termikus és aramlastechnikai alap elemeR ermikus és aramlastechnikai alap elemek sz
modellezése, nem-lineéaris egyenletek | mitdgépes modellezése.
linearizaldsa.

6. Visszacsatolt rendszerek karakterisztikaja: vizsvisszacsatolt rendszerek vizsgalata szamitogépes
galo jelek, zavar jel elnyomas, folytono$ iéls | szimulacidval.
frekvencia tartomanyban.

7. Visszacsatolt rendszerek stabilitasanak vizsgplatabilitasi vizsgalatok szamitégépes szimulacioval.
ta folytonos i és frekvencia tartomanyban.

8. rajzhét a tanév ttbeosztasatol fuggn

9. Allapot tér leiras, folytonos és diszkrétithr- | Allapot tér leiras vizsgalata szamitogépes szinwuld|
tomanyba. oval.

10. | Allapot visszacsatolas folytonos és diszkrét id Allapot visszacsatolas vizsgalata szamitogépes sz
tartomanyban. mulécioval.

11. | Allapot visszacsatolas tervezése allapot ldecs] Allapot visszacsatolas tervezési feladat.
vel idétartomanyban.

12. | Digitalis szabalyozasok I: diszkrat PID szaba{ Diszkrét PID szabalyozas implementéacioja.
lyozas elmélete.

13, | Diszkét PI, PD és PID szabalyozas paraméterdieladatok diszkrét Pl, PD és PID szabalyozassal.
nek meghatarozasa.

14. | Diszkét PI, PD és PID szabalyozasi kor stabilj-Diszkét PI, PD és PID szabalyozasi feladatok.
tasanak elmélete.

15 rajzhét a tanév iibeosztasatol flidegn

Az alairas és vizsgéara bocsatéas kilonleges fadiétel

Részvétel a gyakorlatokon a TVS&iehsai szerint. A kiadott hazi feladatok helyes olégsa és hatardde valé beadasa, , Oszta

lyozott feladatok eredményes megoldasa

Teljesitményértékelés:
Sz6beli vizsga az elméleti régitb




